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RECERCA ESTRATEGICA- COLLABORATIVA- APLICADA

FORMULARI DE PROJECTES DE DOCTORAT INDUSTRIAL

A EMPLENAR PELS ENTORNS EMPRESARIAL | ACADEMIC

1. SOL-LICITUD DE PARTICIPACIO EN UN PROJECTE DE DOCTORAT INDUSTRIAL

PROJECTE  pevelopement of codesign framework for kinematic and dynamic modeling of complex legged robotics
platforms

DATA PREVISTA D’'INICI DEL PROJECTE 01/06/2024

ERCPANEL1 -PhysicalSciences & Engineering

ERC PANEL 2 (OPCIONAL) PE8Products and Processes Engineering
SECTOR1 Maquinaria i metal-lurgica

SECTOR 2 (OPCIONAL) Indiqueu un sector de la llista

2. MODALITAT DEL PROJECTE DE RECERCA

Vegeu l'apartat de caracteristiques i escolliu la modalitat en funcio de les caracteristiques del projecte.
Modalitat de cofinangament ] Modalitat d’ajuts especifics

3. DADES DE L'ENTORN EMPRESARIAL

NOMDE L'ENTITAT  PAL Robotics = CIF
REPRESENTANT LEGAL DE LENTITAT  Francesco Ferro
RESPONSABLE DEL PROJECTE A L'ENTITAT (TUTOR/A) | uca Marchionni
ADRECA ELECTRONICA = TELEFON
ADRECADEL CENTREDETREBALL ONES DESENVOLUPARA PARCIALMENT EL PROJECTE
Carrer Pujades 77-79, 7-7
CODIPOSTAL 08005 = POBLACIO Barcelona = PAGINAWEB https://pal-robotics.com/
BREU PRESENTACIO DE L'ENTITAT

PAL Robotics és una companyia catalana que persegueix com a objectiu millorar la qualitat de vida de les persones a través de la robética de servei.
L'empresa va sorgir I'any 2004 fruit d'un projecte d'investigacid, on es demanava la creacié d'un robot que tingués capacitat per jugar als escacs. Una
vegada aconseguit aquest projecte, aquest grup d'investigadors va decidir crear PAL Robotics, i es segueix mantenint aquesta curiositat per
descobrir i investigar. L'empresa desenvolupa tasques que es poden categoritzar en dos grups:

-Productes comercials: Productes que estan pensats per ajudar de diferents maneres en l'indistria i reduir temps i costos per a I'empresa. En
aquesta categoria trobem robots com Stockbot, un robot amb lasers RFID que fa I'inventari de les tendes de forma autonoma.

-Investigacio: El major volum de treball de I'empresa esta focalitzat en I'investigacio. L'empresa té diversos projectes d'investigacid, tant interns com

externs, que pretenen millorar els robots existents o crear-ne de nous. PAL Robotics participa en projectes com Horizon 2020, PRIMI o AGIMUS, aixi
com també en projectes a nivel nacional i regional.
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= UNIVERSITAT  Universitat Politécnica de catalunya

= PROGRAMADE DOCTORAT Doctorat en Enginyeria Mecanica, Fluid i Aeronautica de la UPC
INVESTIGADOR/A ICREA BENEFICIARI D'UN AJUTERC [l GRUPDERECERCASGR

= CODISGR 00373 = NOMDELGRUP DERECERCA  CDEI-DM Centre de Disseny d'Equips Industr
= DIRECTOR/ADETESI  Maria Alba Perez Gracia

= CENTREDERECERCA (SIESCAU)  EI CDEI forma part del grup Tecnio DigiFACT
= ADREGCAELECTRONICA « TELEFON

= ADREGCA DEL DEPARTAMENT/CENTRE ON DESENVOLUPARA PARCIALMENT EL PROJECTE

Carrer de Llorens i Artigas, 4

= CODIPOSTAL 08028 = POBLACIO Barcelona = PAGINAWEB  https://cdei.upc.edu/

Breuresum del projecte de recerca, que indiqui si hi ha altres entitats o centres participants, amb 'extensié maxima del requadre,
mitjancant el qual el candidat puguiidentificar si es tracta d’'un projecte del seuinterés.

El projecte es centrara en el desenvolupament d'un marc per al codiseeny de sistemes robotics bipeds.

Quan es treballa amb un alt nombre de graus de llibertat, com és el cas dels robots humanoides, la creacié d'un model cinematic i dinamic no esta
completament resolta, especialment quan els mecanismes inclouen cadenes cinematiques hibrides amb arbres paral-lels i en série.

L'objectiu és desenvolupar un conjunt d'eines per a I'avaluacié comparativa de diferents arquitectures de sistemes en termes de eficiencia
energetica i distribucié de masses. La parametritzacié de models dinamics podrien permetre I'us de metodes d'optimitzacio per recolzar les
activitats de diseny i iteracié sobre diferents dissenys abans de la fabricacié de prototips fisics.

Algunes de les tasques que es volen desenvolupar en aquest projecte son:

-Identificacié de models: Els controladors basats en models depenen de la precisié del model dinamic per representar el sistema robadtic real, i és
important identificar i validar el model per reduir al minim les incoheréncies del model.

-Com automatitzar la generaci6é de models per soportar diferents simuladors: L'estudi de diferents formats de models i de com simular sistemes
robotics complexos en entorns de simulacié de Ultima generaci6 també formara part del projecte.

-Evaluaci6 de simuladors en temps real en termes de simulacié dinamica i precisi6 del model de contacte.
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6. PERFIL DEL CANDIDAT/A

Descripcié dels requisits minims i valorables, quant a titulacid, idiomes i experiéncia, que seran més valorats en els candidats.
En tots els apartats cal fer referénciaa si és un requisit minim o valorable.

= TITULACIO" (GRAU, 0 EQUIVALENT (LLICENCIATURA, ENGINYERIA SUPERIOR | ARQUITECTURA), | MASTER UNIVERSITARI)

Master Universitari en Recerca en Enginyeria Mecanica (MUREM-UPC)

*Requisits per a l'admissio al doctorat: vegeu l'apartat corresponent a les preguntes més freqiients dels
estudiants de doctorat (FAQ) del web del Pla de Doctorats Industrials.

» IDIOMES = EXPERIENCIA PROFESSIONAL D'INTERES
-Anglés Experiéncia en recerca
-Catala
= ALTRES

CARACTERISTIQUES DELS PROJECTES DE DOCTORAT INDUSTRIAL

L’ elementessencial del Pla de Doctorats Industrials és un projecte dedoctoratindustrial, és a dir, un projecte de recerca estrategic
d'una empresa, on el doctorand/a desenvolupara la seva formacié investigadora, en col-laboracié amb un organisme de recerca, i que
seraobjecte d'una tesidoctoral.

La Generalitat de Catalunya dona suport economic a aquests projectes mitjancant 2 modalitats, ateses algunes caracteristiques en
lexecucid del projecte:

1. Projectes de doctorat industrial cofinangats per la Generalitat de Catalunya.
2. Projectes de doctorat industrial amb ajut especific.

CARACTERISTIQUES COMUNES D’AMBDUES MODALITATS

e Latesidoctoral es desenvolupara en el marc d’'unconvenide col-laboracié entre Uentitat o entitats de 'entorn empresarial i lentitat o
entitats de l'entorn académic (sempre ha d’haver-hi una universitat catalana), que ha de ser vigent durant els 3 anys de durada del
periode d’execucid del projecte.

e Eldoctorand/a disposara d’undirector/a de tesivinculat lorganisme de recerca sol-licitant i d’'una persona responsable designada
per l'empresasol-licitant (tutor/a).

e Laseleccidde la persona candidata es realitzara conjuntament entre les parts signants del conveni de col-laboracid. En tot cas, la
persona candidata ha de ser acceptadaiadmesa en el programa de doctoratde la universitat corresponent.

e Lapersona candidata ha de tenir una nota mitjana de lexpedient académic igual o superior a 6,5 (escala 0 a10), calculada sobre el
total de crédits dels estudis superiors que donen accés als estudis oficials de doctorat.

e Eldirector/ade tesiha de formar part d'un grup de recerca reconegut (SGR) vigent de la Generalitat de Catalunya o bé ser
investigador/a del programa ICREA o haver obtingut financament del Consell Europeu de Recerca (ERC).

e Ladedicacié del doctorand/a al projecte de recercaes distribuira entre els dos entorns.

o Eldoctorand/a participara enprogrames formatius en competéncies especifiquesrelacionades amb el lideratge, la coordinacidila
gestid de projectes d'R+D+l; la transferéncia de resultats de recerca; el desenvolupament de noves empreses, i la propietat
intel-lectualiindustrial, entre altres materies rellevants.

e Eldoctorand/adisposara d'unaassignaci6 anual (borsa del doctorand/a) financada per la Generalitat de Catalunyaiacumulable per
un periode de 3 anys. La finalitat és cobrir les despeses de matricula, mobilitat, formacié i publicacié d'articles del doctorand/a.

o Toteslestesisllegides en elmarcdel Pla de doctorats industrials rebran lamencié de doctorat industrial. Els tutors i tutores a
Uentorn empresarial, aixi com els directors i directores de tesi participants rebran un reconeixement per la seva participacié al Pla.

DipositLegal B-9413-2014



D 0 CTO RATS TN Generalitat de Catalunya o

INDUSTRIALS () sspramen oo Z M

RECERCA ESTRATEGICA- COLLABORATIVA- APLICADA

DADES DE LA PERSONA SOL-LICITANT
—> NOM|COGNOMS DE L'ESTUDIANT > NIF

- ADREGA DE LA RESIDENCIA HABITUAL
—> CODI POSTAL - POBLACIO - TELEFON
- ADREGA ELECTRONICA

PERFIL DEL CANDIDAT/A
- TITULACIO: GRAU 0 EQUIVALENT (LLICENCIATURA, ENGINYERIA SUPERIOR | ARQUITECTURA), | MASTER UNIVERSITARI.

- NOMBRE DE CREDITS (ECTS) del >NOTA MITJANA DE
GRAU 0 EQUIVALENT L'EXPEDIENT (EscALA1a10)
- NOMBRE DE CREDITS (ECTS) del —->NOTA MITJANA DE
MASTER UNIVERSITARI L’EXPEDIENT (ESCALA1a 10)
— IDIOMES. EN EL CAS DE DISPOSAR D'UN CERTIFICAT - EXPERIENCIA PROFESSIONAL

ACREDITATIU, CAL ESPECIFICAR-HO AMB LA DATA D'OBTENCIO.

- ALTRES DADES D'INTERES RELLEVANTS PER AL PROJECTE
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A EMPLENAR PEL CANDIDAT/A
MOTIVACIO | INTERES EN EL PROJECTE

Espaiperincloure lesmotivacionsi linterés personalen el projecte, amb l'extensié maxima del requadre.

PROTECCIO DE DADES DE CARACTER PERSONAL

En complimentar el present formulari, autoritza i dona el seu consentiment per al tractament de les dades personals facilitades en els termes segiients:

Responsable. AGAUR - CIF Q0801117C - Passeig Lluis Companys 23, 08010, Barcelona - T. 93 310 63 94 - lopd.agaur@gencat.cat.

Delegat de Proteccié de Dades. agaur@dpo.microlabhard.es

Finalitat. La finalitat de la recollida de les dades és fer arribar la seva candidatura a 'empresa i Universitat/organisme de recerca impulsors del projecte de recerca al qual s’hagi inscrit per si, s'escau, gestionar la sol-licitud d'ajut en el marc
del Pla de Doctorats Industrials (en endavant, Pla DI), de conformitat amb el Reglament (UE) 2016/679 del Parlament Europeu relatiu a la proteccié de dades de caracter personal i la Llei Organica 3/2018, de 5 de desembre, de proteccié de

dades personals i garantia dels drets digitals.

Base Legal.El compliment d’'una missié realitzada en interés public, lexercici de poders publics conferit al Responsable o el compli d'una i6 legal o; el iment de linteressat en el cas de sollicitar-lo, consentiment que

podra ser retirat en qualsevol moment.

Conservacid de les dades.Les seves dades es conservaran mentre siguin necessaries per gestionar la convocatdria corresponent, i un cop tancada, es conservaran d'acord amb els terminis establerts a la normativa d'arxius aplicable. El
Responsable, certifica haver implementat les mesures técniques i organitzatives recollides al Reglament (UE) 2016/679, per tal de garantir la seguretat i integritat de les dades de caracter personal incloses als fitxers i evitar la seva
alteracid, pérdua i tractament o accés no autoritzats.

Drets. En qualsevol moment, vosté pot exercir els drets d'accés, rectificacid, supressid, oposicid, limitacié del tractament de les seves dades, o exercir el dret a la portabilitat de les mateixes. Tot aix0, mitjangant escrit, acompanyat de copia
de document oficial que lidentifiqui, adregat a 'AGAUR o al Delegat de Proteccid de Dades. En cas de disconformitat amb el tractament, també té el dret de presentar una reclamacié davant 'Autoritat Catalana de Proteccid de Dades.
Destinataris. Empresa i universitat/organisme de recerca impulsors del Projecte de Recerca per a la valoracié de la candidatura, Departament de Recerca i Universitats (REU) i Consorci de Serveis Universitaris de Catalunya (CSUC) amb la
finalitat de participar i assessorar en la seleccié de les entitats i candidats, coordinar i promocionar conjuntament el programa amb UAGAUR. Igualment, les dades podran ser comunicades a 'empresa on desenvolupi les seves funcions i a la

universitat amb la finalitat de seleccionar el candidat.

Dataisignatura de linteressat/da.

BLOQUEJAR

doctorats.industrials.recerca@gencat.cat -doctoratsindustrials.gencat.cat

Enviamentelectronicd'unacopiasignadaa la bustia de correu del Pla de Doctorats Industrials:
doctorats.industrials.recerca@gencat.cat
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